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REPUBLICA FRANCESA

MINISTERIO DE AGRICULTURA Y PESCA

Propuesta para insercion Apto para insercion
en el Diario Oficial en el Diario Oficial

relativa a la homologacion nacional de tipo de los tractores agricolas o forestales pertenecientes
a una de las categorias recogidas en el articulo 8 del Decreto n°® 2005-1236 de 30 de septiembre
de 2005

El Ministro de Agricultura y Pesca,
A propuesta del director general de bosques y de asuntos rurales;

Vista la Directiva 98/34/CE del Parlamento Europeo y del Consejo de 22 de junio
de 1998, por la que se establece un procedimiento de informacién en materia de
las normas y reglamentaciones técnicas y de las reglas relativas a los servicios de
la sociedad de la informacidn; y en particular la notificacion n°...;

Visto el Decreto n® 2005-1236 de 30 de septiembre de 2005, relativo a las reglas,
prescripciones y procedimientos aplicables a los tractores agricolas o forestales y
a sus dispositivos;

Visto el dictamen de la Comisién Nacional de higiene y seguridad laboral en la
agricultura, del 8 de febrero de 2007;
ORDENA
Articulo 1

La presente orden se aplica a los tipos de tractores que pertenecen a las categorias
T4-1 Tractor zancudo y T4-2 Tractor de gran anchura, definidos en el anexo I del
Decreto n° 2005-1236 de 30 de septiembre de 2005.

Articulo 2

Para la aplicacion de la presente orden, se aplicaran las definiciones que aparecen en el
Anexo L.
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Articulo 3

El Instituto de investigaciéon para la ingenieria agricola y medioambiental
(CEMAGREF) es el organismo habilitado para expedir, en nombre del Ministerio
de Agricultura y Pesca, las decisiones de homologacion nacional por tipo
mencionadas en el articulo 8 del decreto anteriormente mencionado.

Estos documentos que incluyen las informaciones mencionadas en el Anexo II de
la presente orden se expiden a la vista y tras examinar los expedientes completos
de solicitud mencionados en los articulos 9 y 10 del decreto arriba mencionado.

El CEMAGREF es el servicio técnico autorizado para realizar los ensayos y
examenes mencionados en el articulo 9 del Decreto de 30 de septiembre de 2005.

Articulo 4

La solicitud de homologacion nacional de un tipo de tractor se presenta ante el
CEMAGREEF, parc de Tourvoie, 92163 ANTONY.

Iréd acompafiada de un expediente del fabricante que incluya:

- una ficha de caracteristicas conforme al modelo que aparece en el Anexo III
asi como las fotografias, disefios y planos que dicho documento prevea que se
faciliten;

- los informes de los exdmenes y ensayos realizados por el servicio técnico
autorizado precitado o, en caso necesario, los boletines de ensayos emitidos de
conformidad con las disposiciones de los coédigos normalizados de la
Organizacion de cooperacion y de desarrollo econdmico,

- las instrucciones del fabricante previstas por el X del Anexo II del decreto
arriba mencionado.

El organismo habilitado mencionado evalua la conformidad del tipo de tractor con
las reglas técnicas del Anexo II del decreto arriba mencionado, basandose en los
criterios de evaluacion de la conformidad que figuran, segun su categoria, en el
Anexo IV del presente decreto o en las especificaciones técnicas que tienen un
efecto equivalente.

Podra solicitar, llegado el caso, que se le facilite cualquier informacion adicional
necesaria para el traslado del expediente.

Articulo 5

Los exdmenes, los ensayos y el traslado de las solicitudes de homologacion
nacional seran por cuenta del solicitante.
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Articulo 6

El marcado de conformidad previsto en el II del articulo 13 del decreto arriba
mencionado incluird la indicacion del nimero de homologacién atribuido al tipo
de tractor y se redactara como sigue: “Homologacion concedida al tipo... por el
Ministro de Agricultura con el nimero...”.

Para cada tipo de tractor, el marcado de homologacién CE por tipo de la entidad
técnica correspondiente o, en su defecto, un nimero asignado por el organismo
habilitado, se referira al tipo de dispositivo de proteccion y al tipo de asiento del
conductor.

Articulo 7

Los caracteres del marcado de homologacion de tipo de tractores mencionado en
el articulo 6 deberan tener un mismo tamafio vertical que en ningin caso sera
inferior a cuatro milimetros.

El soporte de dicho marcado debera fijarse de forma segura en un lugar muy
visible, que se vea desde el exterior y facilmente accesible sobre un lugar que no
se pueda reemplazar durante su uso normal.

El numero de homologacion del tractor y los numeros o marcados de
homologacion CE por tipo del dispositivo de proteccion y del asiento del
conductor se indicaran sobre la decision de homologacion nacional mencionada
en el articulo 3.

Estos marcados y nimeros se presentan en las instrucciones de servicio previstas
en el articulo 4. Van acompanadas de las menciones relativas a la marca, al tipo y,
si es necesario, a la variante y version, de los equipos a los que se refieren.

Articulo 8

El nimero de identificacion del tractor, mencionado en el articulo 13 del decreto
arriba mencionado, esta formado por una combinacion estructurada de caracteres
atribuida a cada tractor por el fabricante.

Tiene como objetivo permitir, sin que sea preciso recurrir a otras indicaciones, la
identificacion univoca de todo tractor y sobre todo del tipo durante un periodo de
tiempo de treinta anos.

Articulo 9
El certificado de conformidad previsto en el II del articulo 12 del decreto arriba

mencionado se establece de conformidad con el modelo que aparece en el anexo V
de la presente orden.
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Articulo 10

Sin perjuicio de la segunda frase del apartado 4 del articulo 30 del decreto arriba mencionado, los
articulos 6 a 9 de la presente orden entraran en vigor doce meses después de su publicacion en el Diario
Oficial de la Republica Francesa.

Para los tipos de tractores que pertenecen a la categoria T4-1, este plazo podra ampliarse a veinticuatro
meses para los tipos de tractor que se hayan puesto a la venta en la fecha de publicacion de la presente
orden. Para beneficiarse de dicho aplazamiento, debera presentarse una solicitud ante el organismo
habilitado mencionado en el articulo 3, en un plazo méximo de treinta dias después de la publicacion
de la presente orden. Dicha solicitud debera incluir una propuesta de calendario de homologacion de
los tipos de tractores correspondientes.

Articulo 11

El Director General de Bosques y Asuntos Rurales es responsable de la ejecucion de la
presente Orden, que se publicara en el Diario Oficial de la Republica Francesa.

Hecho en Paris,
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ANEXO I
Definiciones
Se entiende por:

"tipo", los tractores pertenecientes a una misma categoria que sean idénticos al menos en los
siguientes aspectos esenciales:

- fabricante,

- denominacion de tipo por parte del fabricante,

- caracteristicas esenciales de fabricacion y de disefio:

- bastidor-viga/bastidor con largueros/bastidor articulado (diferencias evidentes y
fundamentales),

- motor (combustion interna/eléctrica/hibrida),

- ejes (nimero).

"variante", los tractores pertenecientes a un mismo tipo que sean idénticos al menos en los
siguientes aspectos:

- motor:

- principio de funcionamiento,

- nimero y disposicion de los cilindros,

- diferencias de potencia no superiores al 30 % (la potencia mas elevada serd 1,3 veces
superior a la potencia mas baja),

- diferencias de cilindrada no superiores al 20 % (siendo el valor més elevado de 1,2 veces
superior al valor mas bajo),
- ejes de traccion (nimero, situacion e interconexion),
- ejes de direccion (nimero y situacion)
masa maxima en carga que no varie en mas del 10 %,
- transmision (tipo),
- dispositivo de proteccion contra el vuelco,
- ejes con frenos (nimero).

"version" de una variante, los tractores que consistan en una combinacién de los elementos
que figuran en el expediente de homologacion nacional, con arreglo a la ficha de
caracteristicas cuyo modelo figura en el anexo II.

“fabricante”: la persona, fisica o juridica, que esté¢ habilitada ante la autoridad para expedir las
decisiones de homologacion nacional de tipo, responsable del proceso de homologacién vy,
durante la puesta en el mercado, responsable de su conformidad, con independencia de que
esa persona participe directamente o no en todas las fases de fabricacion de un tractor.



& de febrero de 2007

ANEXO II

Informaciones mencionadas sobre la decision de homologacion nacional de un tipo de

tractores
DECISION n°
Denominacién del Identificacién Caracteristicas principales Nimero de
tractor homologacion
Tractor agricola Marca: ACTOR
De ruedas:
- de ruedas,
zancudo - numero de ruedas motrices:
(categoria - numero de ruedas directrices:
T4.1)* Tipo: - puente delantero bloqueable:
- de ruedas, de dimensiones, masa, peso :
gran anchura Distancia entre ejes : mm
(categoria T4.2) Variante(s)**: D}sta.lnc.la minima al suelo : mm
Vias: eje delantero
minimo mm
mAaximo mm
Versi.()n eje trasero
(versiones)**: minimo mm
maximo mm
Masa en vacio : kg
Peso sobre el eje delantero: N
Denominacion Peso sobre el eje trasero: N
comercial:
Velocidad maxima de fabrica:
km/h
TRUCTURA DE PROTECCION
naturaleza :
marca
tipo
marcado
[ENTO DEL CONDUCTOR
marca :
tipo
marcado

* Tachar lo que no proceda
** Si procede
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ANEXO III

Modelo de ficha informativa para la homologacion nacional de un tipo de tractores

La informacion que figura a continuacion se facilita, si procede, por triplicado y acompariada de una lista de los elementos
incluidos. Los planos, en su caso, se presentaran a la escala adecuada, suficientemente detallados y en formato A4 o
doblado de forma que se ajusten a dicho tamario. Las fotografias, en su caso, serdn suficientemente detalladas.

0. GENERALIDADES
0.1. Marca(s) (registrada por €] fADIICANTE): ......eccverierieriieierieeiesteete ettt et te et et e ste e tesseebeesaesseeseeseessessesssenseensessesssensenssensenns

0.2.1. Nombre(s) COMEICIAl(€8) (E11 SU CASO): .evveverreerierrieierieeiesteeeessesstesseessessesseessessaessesssessesseessesssessesssessesssenseessessesssessesssensenss
0.3. Medios de identificacion del tipo, si figuran en el tractor:

0.3.1. Placa del fabricante (situacion y forma de COIOCACION): .....c.ceeruiriiriirieieiieiieieete ettt ettt et eee s eeeeneean
0.3.2. Numero de identificacion del bastidor (STEUACION): ....cc.eeuiertiriiriiiieiteeii ettt sttt ettt e bt et et eseesbesatenbeeae
0.4. Categoria del tractor (4):

0.5. Nombre y direccion del FADIICANTE: ..........ccoeciiiriiriiriiieiiiieee sttt ettt ettt ettt st b et eae bt saeaen
0.6. Situacion y forma de colocacion de las placas e inscripciones reglamentarias (fotografias o planos): ......
0.8. Nombre(s) y direccion(direcciones) de la(las) planta(s) de MONtAJE: ........cceeveeirrierieiienieie ettt sie et see e enenee e

1. CONSTITUCION GENERAL DEL TRACTOR

(adjuntar fotos 3/4 por delante y 3/4 por detras o planos de una version representativa y un plano acotado de todo el tractor)
1.1. NUMETO de €S Y A& TUCAAS: ..oevvieuieiiiiieiieiieieeteteetet ettt et e s e este s st estesteeseesseaseessasseenseassasasssenseassensensseseassensenssensennsensanns
1.1.1. Namero y situacion de los ejes de ruedas gemelas (en su caso): ..
1.1.2. Nimero y situacion de los ejes de direccion: ..........ccceeeeerenennee
1.1.3. Ejes motores (numero, situacion, interconexion)
1.1.4. Ejes con frenos (NUMET0 Y STEUACION): ..ecuveruertirtieuientertteteettetesteetesttestesteeste bt eutestesstenbeestenbeestenbeeaeesbeeseenbeentenbeentenbesasenseens
1.2. Situacion y diSPOSICION AL MOLOT: ......cccuiiuieiiirtiiiietiete sttt ettt ettt e st e bt eat e st e eb e e bt eabesbees b e bt esbesbeeseenbeentenaeesbenbesanentens
1.3. Posicion del volante: derecha/izquierda/centro (1)

1.4. Puesto de conduccion reversible: si/no (1)

1.5. Bastidor: bastidor-viga/bastidor con largueros/bastidor articulado/otro (1)

1.6. Tractor disefiado para circular por carretera: derecha/izquierda (1)

2. MASAS Y DIMENSIONES(5) (en kg y mm) (eventualmente hacer referencia a los planos)
2.1. Masa(s) en vacio:
2.1.1. Masa(s) en vacio del tractor en orden de marcha (16)
(que sirve de referencia para las diferentes Directivas especificas) (incluida la estructura de proteccion contra el vuelco, sin
accesorios opcionales, pero con el liquido de refrigeracion, lubricantes, combustibles, herramientas y el conductor)(6)
S ITMAXIINIAL c.tetientettenteett et et e ettt et e sb e e st e bt ea b e sbeeateebeen b e eh e e st e bt e et e b e eh b e bt e a b e bt eh e e bt eh b e ke eh s en bt eabeeh e enteeh e et e eheenteebeenbeebeentenbean
B 101111110 OO OO OO O OO OO OO PO O T O U UP OO OUSRRP
2.1.1.1. Distribucion de esta(s) masa(s) entre los ejes:
S EIANEETAL ..ottt ettt ettt et h et b e eh e h e a ettt s et eb e bt b e ettt b e be bt st ne
B ;151 USRI
2.2. Masa(s) maxima(s) declarada(s) por el fabriCante: ...........ccoceverererierenenenieeeeeeeee e
2.2.1. Masa(s) maxima(s) técnicamente admisible(s) en carga del vehiculo, segiin los tipos previstos de neumaticos:
2.2.2. Distribucion de esta(s) masa(s) entre los ejes:
S EIAMEETAL ...ttt ettt h et e h et b et bt e st e bt e a b e e bt e st e bt e a e ke e h s e bt et e bt enbe bt et e eheeneeebe e benbeentenbean
B ;151 OO UO USRS
2.2.3. Limites de la distribucion de esta(s) masa(s) entre los ejes (especificar los limites minimos en porcentaje sobre el eje
delantero y sobre el ¢je trasero):
S ELANTETO: ..ttt b ettt a bt h et b et s e h e bt ekt b et e s et eh e bt h e ettt e st st e bt bt et ben
B2 151 0 USRI



& de febrero de 2007

2.2.3.1. Masa(s) y neumatico(s):

Ejes Neumaticos Peso maximo
- . . Capacidad de carga técnicamente admisible
Numero (dimensiones) .
por eje
1
2
3
2.2.4. CargaS) TEL(ES) (16): .veeuierieeieitieit ettt ettt et b e et e b e b e bt et e e st e e bt ea b e bt es b e ebeea b e ebeembe bt eabesbeesbeabeenbenbeentenbeeatenbeene
2.3. Masas de lastre (peso total, materiales y NUMETO de PIEZAS): ...c.eerviruierieriieiieiiieierieeterte et te st et st eate bt et sbe et et eseesbeeaeeneeeae
2.3.1. Distribucion de estas masas entre los ejes:
S EIANTETAL ..ottt ettt ettt sttt et h bt e bbbt bttt et s et ea e bt bttt et et b et eae et nene
B ;151 OO UO USRS
2.4. Masa(s) remolcable(s) por el tractor técnicamente admisible(s) en caso de:
2.4.1. Remolque (maquinaria intercambiable remolcada) con barra de tracCiON: .........c.ccvevvieieriieiienierieiere et eresreeee e eaeseeens
2.4.2. Semirremolque (maquinaria intercambiable semirremolcada): ............cc.......

2.4.3. Remolque (maquinaria intercambiable remolcada) de eje central:
2.4.4. Masa(s) total(es) técnicamente admisible(s) del conjunto tractor-remolque (maquinaria intercambiable remolcada)
(segln las diferentes configuraciones de frenado del remolque (maquinaria intercambiable remolcada): ........cccoceveeveniecieniene
2.4.5. Masa maxima del remolque (maquinaria intercambiable remolcada) que se puede enganchar: .............cccocevereieinennenne.
2.4.6. Situacion del punto de enganche:
2.4.6.1. Altura desde el suelo:
2.4.6.1.1. ATTUIA MAXIIIAL ..eiuiiiiiiiiiiitiitet ettt ettt ettt ettt et e e et eb e e bt eb e et et e e et es e eaeeb e eb e eb e st e b et e st ebteaeeat et e abe st et ententeneebenaentenee
2.4.6.1.2. AIUIA MINIIMAT .o.eiiiiiiiitiitcitet ettt ettt b et eb e bt et e b et e et e st eae e bt eb e eb e sb e b et et estebeeat et e abe st et enteneeneebenaentenee
2.4.6.2. Distancia respecto al plano vertical que pasa por el centro del €& trasero: ........ccoovvecverieieerierierieneeeeseereeeeaeseereseeens
2.4.6.3. Carga vertical estatica/masa maxima técnicamente admisible en el punto de enganche:
2.4.6.3.1. - el tractor: . . . o .ottt e e e
2.5. Distancia entre €8S (8): - .« . vt vttt e e e e e e e e
2.6. Vias maximas y minimas para cada eje (medidas entre los planos de simetria de los neumaticos sencillos o gemelos con
neumaticos montados normalmente) (debe sefialarlas el fabricante) (9):
S EIANEETAL ..otiiiiiiiciieie ettt ettt sttt a bt bt b et e h e h e h ettt st et ea e bt bt sttt et a et eae et nen
B ;151 OO UUO USRS
2.7. Gama de dimensiones del tractor (generales y para circulacion por carretera):
2.7.2. Para bastidores carrozados:
2.7.2.1. Longitud (10):. . o oottt e e e e
2.7.2.1.1. Longitud de 18 ZONa @ CAIZA: ....ccuerueuieiieiietiitietet ettt ettt ettt ettt se et e bt et e et et e e e st e st es e et e b et et eneeneeneeteaaeean
2.7.2.2.  ANCHUTA (11)1 1ottt ettt b e e a et e b e b e e bt et e eb e ea b e e bt en b e ebeen b e e bt en b e e bt et e ebeenaesbe e benbeentens
2.7.2.3. Altura (en vacio) (12) (en caso de suspension regulable en altura, indiquese la posicion normal de marcha): ...............
2.7.2.5.2. Minimo y maximo voladizo admisible del punto de acoplamiento (14):
S ITHIIITIO! ettt ettt et b ettt a e a e bt bttt et a e bt bt h ettt es e et ea e bt ae st ettt bttt e ae et nene
S IMIAXIITIO! +eutiutententeutet ettt ettt ea e st eb et b et et e st es e eb e bt bt et ea s e st ee e e et e bt b€ E et oAt e et eh e bt bt ket e st s e ea e eh e e bt bttt e st et en e ebeebeetenben
2.7.2.6. Distancia minima al suelo (15):
2.7.2.6. 1. NI ©S: .eveuitiienienieiieteete ettt e ettt ettt et e e st e st e bt et et e e em e es e es e ee e ek e b e e ea e e R e e Rt eReeR e Rt eR e b et entene e st eh e ek e b et et e st eneeneeteaaenan
2.7.2.6.2. Bajo €l )€ 0 €8S ACLANIETOS: .....eitiiiuieeieiietieti ittt ettt ettt ettt et a et b e bt e e et e e e e st et e e bt et e b et et e st st st eteeneean
2.7.2.6.3. BAJO €] €]€ O €JES tTASCTOS: ...veueeuiertieutintieterteeutenteeitesteeseetesteestesseestesteeste bt eutebeestenseeabesbeenseabeensesbeentenbeenbenbeentenbeensenbenns

3. MOTOR

3.1. Parte 1 - Generalidades

3.1.1. Marca(s) registrada(s) pOr €l FADTICANTE: .........eeiuiitiiiiiiiieieiteet ettt ettt et e bt eat e st st e bt eatesbeestesbesanenbeeae
3.1.2. Tipo y denominacioén comercial de la familia del motor 0 MOtores (1): ...ccceevieiieriiiiinieiereeeeeee e
3.1.3. Medios de identificacion del tipo, en caso de que esté indicado en el motor o motores, y método de colocacion:

3.1.3.1. Situacion, medios de identificacion y método de colocacion de los caracteres de identificacion del tipo de motor: .......
3.1.3.2. Situacion y método de colocacion del niimero de homologacion CE (€0 SU CaS0): ...eevvirveeriirieerieriieienieeierieeeenieeee e
3.1.4. Nombre y direcciOn del fADIICANTE: ........c.cceiieriiiieieiieiese et ettt e e s te et e et e et e eseebeessesseesseseessessesssensenssensenes

8



& de febrero de 2007

3.1.6. Principio de funcionamiento:
— encendido por chispa/encendido por compresion (1)
— inyeccion directa/inyeccion indirecta (1)
— ciclo en dos tiempos/cuatro tiempos (1)

3.1.7. Combustible: gaséleo/gasolina/gas licuado de petrdleo/otros (1)

3.2. Parte 2 — Tipo de motor Caracteristicas esenciales del tipo de motor
3.2.1. Descripcion del motor de encendido por compresion:

320110 FADIICANTE: ...ttt ettt b ke b et es bt b e bt e bt e st e st e bt e bt e bt et e b et en e e bt e bt e bbb et et st bt ettt beeen
3.2.1.2. Tipo de motor instalado por el fADIICANLE: ..........cooiiiiiieieieiie ettt b et eee st eneean
3.2.1.3. Ciclo: cuatro tiempos/dos tiempos (1)

3.2.1.4. Diametro de cilindro: ......... mm

3.2.1.5. Trayectoria: ......... mm

3.2.1.6. Numero y disposicion de 108 CILNATOS: ........cc.eciriiiiiniiininiii ettt

3.2.1.7. Cilindrada: ......... cm’

3.2.1.8. Velocidad de maxima potencia: ......... min™!

3.2.1.9. Régimen de par maximo: ......... min’!

3.2.1.16. Sobrealimentacion: con/sin (1):

3201010, 1. MIATCAL ettt ettt ettt b ettt e b bt h et bt bt sh et bt e bt bt et ehe e bt e h e et e e bt e bt ea b et e ebe e beeatenteene
321102, TIPO: eeetieiteteeteet ettt ettt ettt h et bt et e b et e e bt ea e e e bt e a b e e bt e a e e e bt e a b e bt ea e e e bt e a b e bt et e eh e e bt ekt et e eh e e bt eh s e be e bt e bt ea b e beentenbeeatenbeene
3.2.3.2. Sistema de inyeccion:

32321 BOMDa: .« ot e e e e
3.2.3. 2,110 MIATCA(S): woveuvetintenteieeiteieete st ettt ettt sttt ettt e b et b ettt eh bt et h et a bbbt ekt a e et bt a e bttt h e e bt bt et ettt be et aeeen
3.2.3.2.1.2. Tipo(s): .......

3.2.3.2.1.3. Caudal(es): ......... mm° (2) por inyeccion o por ciclo en un régimen de bomba de: ......... min”' (velocidad de
maxima potencia) y de: ......... min” (par maximo) respectivamente, o esquema.

Indicar el método empleado: motor/banco de ensayo (1)

3.2.3.2.4. Limitador

3.2.3.2.4.3. Velocidad de inicio de corte en plena carga (2): ......... min”'

3.2.3.2.4.4. Velocidad maxima en vacio (2): ......... min”!

3.2.3.2.4.5. Velocidad de ralenti (2): ......... min”

3.2.5. Funciones controladas electronicamente

Si el motor tiene funciones controladas electronicamente, se facilitara informacion relativa a sus prestaciones, incluyendo:
TR T B 1 - o7 TSRS SURRRPSRRRt
32,5, 2. THPO: ettt ettt ettt b et bbbt e a e e bt a bt e ha e e a e e a e bttt bt e bt eh s et e eb e et eh e et e e bt e bt ea s et e ebe e beeatenteene
3.2.5.3. NUMETO A& 18 PICZA: ..e.uieiieiieiieiiet ettt b et et e st st et e bt et et et e st e st eb e e bt et e b e e emeemeeseeseebe b ebenseneeneeseeteanennen
3.2.5.4. Situacion de la unidad de control electronico

3.2.5.4.1. EICMENtOS AELECTAQOS: ....veeiuiietiiiiiieiieeiieetteette et e sttt e bt e steeebeestaeesteessseesseessseessaesssaanseeassaessseaaseessseensaessseensaessseenseensseanes
3.2.5.4.2. E1ementos CONIOIAAOS: ....cc.eiiiitieieiieiieieeiieett ettt ettt ettt et et e et e e e et et e satenteeseenbeeateseeneanseeasesseestanbeensesesntenseensensenns

3.5. Depésito(s) de carburante o de combustible:
3.5.1. NUmero, capacidad, MALETIALES: ........ceouirtiriiriiiieite ettt ettt ee et s b e b e e bt e s te e bt e beeasenteeste bt eabenbesseenbesatenteene
3.5.2. Plano, foto o descripcion en los que se indique claramente la posicion del depo6sito 0 depositos: .........ccceeeveccveverennennes

3.5.3. Deposito(s) auxiliar(es) de carburante o de combustible:

3.5.3.1. NUmero, capacidad, MALETIALES: .......c.eeteriirieitiitieierieeeet ettt ettt ettt et s bt et e e bt e teeat e beeatesbeestebeeabenbeestenbesanenbeens
3.5.3.2. Plano, foto o descripcion en los que se indique claramente la posicion del dep6sito 0 depositos: ........oceeveeeeeverennennee
3.6. Potencia nominal: ......... kW a ‘Inéon ajuste de serie (de conformidad con la Directiva 97/68/CE u otra
TEETENCIAL 1..viiiiiiiieeie e (1))

3.6.1. Optativo: Potencia en la toma de fuerza (PDF), (segun el Codigo 2 de la OCDE o ISO 789-1:1990), si existe, en los
regimenes normalizados

Régimen normalizado PDF Régimen motor correspondiente Potencia
(min™") (min™") (kW)

1-540 e

2-1000 e
3.7. Par maximo: ......... Nma min™ (de conformidad con la Directiva 97/68/CE u otra referencia: ..............cccooorvvevvenn. (1)
3.10. Dispositivo de escape
3.10.1. DESCIIPCION Y ESQUEITIAS: ....cuevitititentenieneenteteatesteaseneeseesteseasesseseneeseese et easeasenseneeneeseeseeseasesentenseseeseaseateasensenseneeseeseaseasensan
31020 MIATCA(S): -veuveeuveteeutenteetentteutenteestesteeutesteeute st eutenbeeste bt eae e beeaee bt estea bt es b enbeeaeen bt ea s emtees e e bt ekt et e ehe e bt eh s e ke eh e e bt eatebeentenbeeatenbeene
3103, TIPO(S): +euvenrermteteeueenteriterteeutestestte bt et tebesut e bt ebeebesheeneeeseenbeeheenteebeembeeb e emteebeeabeeh e emtees e e bt eh b et e eae e bt eh b e beeh b e bt eat e beentenbeeatenbeene
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4. TRANSMISION (16)

4.1. Esquema del SiStema de tranSIMISION: ........coueveuietirtirterieietieteetertete et eseete et e st e teeesees e et esbeateee st eneeseeseeseebeabessenseneeneeneaneanensenes
4.2. Tipo de transmision (mecanica, hidraulica, elE€CtriCa, 1C.): ...oiiiiiiirieieeiietiete ettt ettt sae e e
4.2.1. Breve descripcion de los componentes eléctricos/electronicos (€N SU CASO): ...evuerververierierieenienieeieniessteneeeeesieeeesieeeeseeene
4.4. EMDIrague (1IP0), €11 SU CASO: .ueeueeuirueitirteteseeuteseeterteasentesteseaseasessessesteneeseaseaseas e senseneeseaseaseaseasesenseseeseanteseasessensenseneeseasessensenes
4.5. Caja de cambios (tipo, toma directa, modo de mando), €N SU CASO: . ..ottt ittt ettt ie e

4.6. Relaciones de transmision, con o sin caja de reenvio, en su caso (17):

Relacion de la Relacion de la(s) Relacion del Desmultiplicacion

Combinacién de velocidad caja de cambio caja(s) de reenvio puente total

Maéxima por variador (')
1
2
3

Minima por variador (')
Marcha atras

1

(") Variacion continua (CVT)

4.6.1. Dimensiones maximas de 10S neumaticos de 10S €8S MOTOTES: .......ccuervirrieriieierieeeerieniestesreetesseesessesssesseesessasssesseesensenns
4.6.2. Gamas o relaciones de velocidades destinadas especificamente al desplazamiento por carretera o fuera de la parcela (en

4.7. Velocidad maxima de fabrica del vehiculo calculada en la marcha mas elevada (facilitar los elementos del calculo) (17):
......... km/h

4.7.1. Velocidad méxima medida: ......... km/h

4.8. Avance real de las ruedas motrices en una vuelta COMPIETA: .......ccoiieiiiiiiiiiiiiiecetee ettt
4.9. Regulador de velocidad del vehiculo: si/no (1)

4.9.1. DIESCTIPCION: ...ivieuiieieniietientesttete et etesteeate s bt estesteeste st satesseeseenseaseenseeseense et e enseeseensa st ensesstensesseensenseensesseente st ensenseenteseensansenns
4.10. Indicador de velocidad, cuentarrevoluciones y cuentahoras (en su caso):

4.12. Toma(s) de fuerza (régimen de rotacion y relacion con el del motor) (nimero, tipo y situacion):

L B B 4 1113 -1 (1) AT
L B o ' T () USRS
4.12.3. Proteccidn de la(s) toma(s) de fuerza (descripcion, dimensiones, planos, fOt0S): ......ccevirieririerieriennienieieseeeseeee e
4.13. Proteccion de los elementos propulsores, de las partes salientes y de las ruedas (descripciones, planos, croquis, fotos):
4.13.1. ProteCCion POT TN TAA0: .....e.iiuiieiiiiitiitee ettt ettt b et et e et s e ebeeb e et e b e b e s e s e eneese et e et e es et eneeneeneeneaneneenes
4.13.2. ProtecCiOn POT VATIOS LaA0S: .....ieuiiiiiitieiietieterieetest ettt ettt ettt ettt et b e ea e b e e st e s bt et e s bt eaee bt eabesbeesbeabeenbenbeenbenbeentenbenne
4.13.3. Proteccion de reCubIIMICNTO TOLAL: ......eeoiiitiiiiriiiieitiet ettt ettt et sb et e s bt et e bt e st e sbe e st e sbeeabesbeentenbesaeenbeene

5. EJES

5.1. DescripCion de CAG €J€: ....evuiiuiruiruieiieieieieete sttt ettt ettt sttt b ettt sttt bbbttt e bt ntens
5.2. Indicar (si procede): ....
5.3, TIPO (S PIOCEAR): ..ueevintiiitiieiieteitrteet ettt ettt ettt sttt sttt b ettt et eb et sa et ebe e

6. ORGANOS DE SUSPENSION (si procede)

6.1. Combinacion (combinaciones) extrema(s) (max.-min.) de neumatico y rueda (en su caso) (dimensiones, caracteristicas,
presion de inflado en carretera, carga maxima admisible, dimensiones de las llantas y combinaciones de parte delantera y
PATEE TTASCIA): ..euvieutentieuteteeuteteetteteettesteeueessesseenseeseessesseenseaseensesseeseanseassesseeneansesseenseeseansesseensesseenseeseenseseensesseentenseentenseentenseentenseane
6.2. Tipo de suspension, en su caso, de cada €€ 0 TUSAA: ....ccvecvieierieiieieeieie et ete et e st e et e e eeeesbeesaesseessesseessessesssessesssensenns
6.2.1. Ajuste de nivel: si/no/optativo (1)

6.2.2. Breve descripcion de los componentes eléctricos/electronicos (€1 SU CASO): .....evververeeiruirierenieiereeteseestereeseeseeeeeeeseeeesnenees

6.3. Otros diSPOSIIVOS (S110S NAY): .ooviiieiiieieiicieeeee ettt sttt et e st e b e ete e te et e esbeessesseeseesseessesseessenseensesesssensenssensenns

8. FRENOS (esquema descriptivo global y esquema de funcionamiento) (19)
8.1. Dispositivo de frenado de servicio: .........c.cec......
8.2. Dispositivo de frenado de emergencia (en su caso):
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8.3. Dispositivo de frenado de eStACIONAMIETIEO: ......ccveiieriireeierieiesteetesteetesteeaesseeeestesseesesseessesseessesssessesssessesseensesssesesseensenses
8.4. Dispositivo(s) suplementario(s) (en su caso) (especialmente ralentizador): ..........ccoceoereiririnenieie e

8.7. Dimensiones de los mayores neumaticos admisibles de 10s €jes con fren0s: .........cccccueoieirininenieiiiinineneecceeeeeseene
8.8. Célculo del sistema de frenado (determinacion de la relacion existente entre la suma de las fuerzas de frenado en la
periferia de las ruedas y la fuerza ejercida sobre el mando): .
8.9. Bloqueo de los mandos de frenado derecho € iZQUICTAO: ......eeveeuieiieiiieieiieieeeee ettt ettt e raese e aeens
8.10. Fuente(s) de energia exterior (en su caso) (caracteristicas, capacidad de los depodsitos de energia, presiones maxima y
minima, manémetro y dispositivo de alarma de nivel minimo de energia en el tablero de instrumentos, deposito de vacio y
valvula de alimentacion, compresores de alimentacion, cumplimiento de la reglamentacion sobre aparatos a presion): .............
8.11. Tractores equipados con frenos para equipos remolcados:

8.11.1. Dispositivo de mando de frenado del remolque (descripcion y caracteristicas): .......cceceveereerieerieruerieerieseenieeeeneesseenneenns

8.11.2. Acoplamiento: mecéanico/hidraulico/neumatico (1)

8.11.3. Racores, acoplamientos y dispositivo de proteccion (descripcion, plano ¥ CTOQUIS): ..ccveeeeereereeruererieenierienieneenieeieeneennes
8.11.4. Conexioén: 1 6 2 conducciones (1)

8.11.4.1. Sobrepresion de alimentacion (1 conduccion): .........
8.11.4.2. Sobrepresion de alimentacion (2 conducciones): ......... kPa

10. DISPOSITIVOS DE PROTECCION CONTRA EL VUELCO, DISPOSITIVOS DE PROTECCION

CONTRA LA INTEMPERIE, ASIENTOS, PLATAFORMAS DE CARGA

10.1. Dispositivos de proteccion contra el vuelco (planos acotados, fotografias (eventualmente) y descripcion)

10.1.1. Bastidor(es):

10.1.1.0. Indicar si existe: si/no (1)

10.1.1.1. Marca(s) de fADIiCa. . . . ..o oot
10.1.1.2. Marca(s) de homologacion CE por tipo (S1 PrOCEAC): ..cuveruiererierieriieieriesteieeteestesteestesteesessesseeseesaessessseseessessesssesenses
10.1.1.3. DImMensiones iNtETIOrES Y EXLETIOTES: ....eeuerueueueeueetirtirterteteneestetestestestesteseeseasestenseneeseeseaseasessenseseeseeseeseasensenseneeneeseasessensen
10.1.1.4. Material(es) y modo de fabricacion @mpleados: .........ccceoveiiiririerieieieieese ettt sttt be s
10.1.2. Cabina(s):

10.1.2.0. Indicar si existe: si/no (1)

10.1.2.1. MArca(S) de fADTICA: ....eeeetieieiteeitetieiiete ettt ettt ettt st e st e s ttesbe s bt este bt eabesseente bt ensa st e enbeseensanseentenseensenseentenseensenseans
10.1.2.2. Marcado(s) de homologacion CE por tipo (S PrOCEAEC): .....evveeuiruieiieriieieetieiesieetesteetesteentesteeneesseestesseensesaeensenseensesseens
10.1.2.3. Puertas (numero, dimensiones, sentido de la apertura, cerraduras y DISAZras): ......ccccceevververierueneeiuerieneesseenenseseensennns

10.1.2.6. DIMENSIONES INLETIOTES ¥ EXLETIOTES: ..veveeureetierrerteetenseeterteesteteeseesesseessesseensesseessesseensessesssesseensessesssesseesessesssessesnsessenns
10.1.3. Arco(s): montado(s) delante/detras (1), abatible(s) o no (1)

10.1.3.0. Indicar si existe: si/no (1)

10.1.3.1. Descripcion (Situacion, fIJACION, BLC.): ...cvieririierierieitereeiesteetertestesteetestessteseeseessesseenseessessessseseassessesssensenseesesseensenses
10.1.3.2. Marca(s) de fabrica (0 denominacion COMETICIAL): ........cceviriierierieriieieieseeie et et e st et e steesaesteesaesseesaesseessesseesaensessnensennes
10.1.3.3. Marcado(s) de homologacion CE por tipo (S1 PrOCEAR): ........eeueruerieieieiieiieierteeeie ettt sttt se et ebenean
10.1.3.4. DIMENSIONES: ...eovevevevinierenrrieiiniereneeieeereerieeenrereseeaeeeneneee
10.1.3.5. Material(es) y método de fabricacion empleados: ...........ccoeiiiirieiinieniiniee ettt et
10.1.4. Limites de estabilidad en pendiente e inclinados al trabajar para los que esta previsto el dispositivo de proteccion
contra el vuelco (21):

: - . Posicién del Utilizacién Limites tedricos de | LAMmites teoricos
Lista de los equipamientos tipo o . . (. . o de estabilidad
Lo . equipamiento maxima posible estabilidad con una
combinaciones tipo . s o con una
sobre el tractor (tipo de terreno) inclinacion de % . o
pendiente de %
Referencia Equipamiento A
Referencia Equipamiento B
Referencia Equipamiento C
10.2. Espacio de maniobra y modo de acceso al puesto de conduccion (descripcion, caracteristicas o planos acotados): ...........

11
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10.3. Asientos y reposapiés:

10.3.1. Asiento(s) del conductor (planos, fotografias, deSCIIPCION): .....ccuieiiriirieriiriirie ittt ettt eee e ene
10.3.1.1. Marca(s) de fAbrica 0 COMEICIAI(ES): ...eivieiirtieieriieietieierie ettt ettt sttt ettt st e et e bt et e st e este bt ensesseeste st ensesseensenseensensens
10.3.1.2. Marcado(s) de homologacion CE por tipo (S PrOCEAEC): .....evveeiiruieieriieieetieiesteetesteetesteestesteeseesseentesseensesseensesseensesseens
10.3.1.3. Categoria del tipo de asiento: categoria A clase I/II/III, categoria B (1):

10.3.1.4. Situacion y caracteriStiCas PrilCIPALES: .......ccvecverierierieriertieterteseeste et etesteestesteesessessteseessesesssenseassessesssensesssesesseensenses
10.3.1.5. Sistema de reglaje: .......cocoeverenenenieininenn
10.3.1.6. Sistema de desplazamiento y de bloquEO: .........cceveririerieieininenereeeeee
10.3.2. Asiento para acompafiante (niimero, dimensiones, situacién y caracteristicas)
10.3.3. Reposapiés (nimero, dimensiones Y SIEUACIONES): ...ecuverueeuieriertieriiatieienttetenteetesteestesbeestestesstenbeessesteeseesseensesteessensesasenseens
10.4. Plataforma de carga:

10.4.1. Dimensiones: ......... mm

10,42, STEUACION: ...ttt ettt ettt b etk eh et bt e sttt s st sa ek e st et st s st sa s een et eneneen st snenen
10.4.3. Carga técnicamente admisible: ......... kg

10.4.4. Distribucion de la carga sobre los ejes: ......... kg

12. OTROS ASUNTOS

12.2. Acoplamientos mecanicos entre tractores y vehiculos remolcados:
12.2.1. Tipo(s) de acoplamiento:
12.2.2. Marca(s) de fAbrica: ......ceeveveeverieeieeie e
12.2.3. Marcado(s) de homologacion CE por tipo (S1 PIOCEAE): .....evueruiiriirieriiriieiieiteie sttt ettt ettt et s bt esaeestesbesarenaeens
12.2.4. Dispositivo previsto para una carga horizontal maxima de: ......... kg. En su caso, dispositivo previsto para una carga
vertical maxima de: ......... kg (20)
12.3. Levantamiento hidraulico

- Enganche de 3 puntos: si/no (1)
12.4. Toma de corriente para la alimentacion de los dispositivos de alumbrado y de sefalizacion luminosa del remolque
(AESCTIPCION): .evieretieiietieeteteetteteetteste st esteestebeessesseessasseessessesseenseasaensesssenseassensasseansenssesseessenseassenseensanseassensanssenseassensenssensenssensennn
12.5. Instalacion, situacion, funcionamiento y seflalizacion de los mandos (descripcion, fotos 0 esquemas): ........ccoceeveeeeennnne.

NOTAS

(1) Téchese lo que no proceda.

(2) Indicar la tolerancia.

(4) Clasificacion segun las definiciones que figuran en el anexo II, capitulo A de la Directiva 2003/37/CE.

(5) Norma ISO 612: 1978 y 1176:1990.

(6) La masa del conductor se fija a tanto alzado en 75 kg.

(9) Norma ISO 4004:1983.

(10) Norma ISO 612-6.1:1978.

(11) Norma ISO 612-6.2:1978.

(12) Norma ISO 612-6.3:1978.

(14) Norma ISO 612-6.7:1978.

(15) Norma ISO 612-8:1978.

(16) Facilitese la informacion solicitada en el caso de todas las variantes previstas eventualmente.

(17) Se admite una tolerancia del 5 %. Esta disposicion debe basarse en una velocidad maxima medida inferior o igual a

43 km/h, incluida la tolerancia de 3 km/h (Directiva 98/89/CE).

(19) Respecto a cada uno de los dispositivos de frenado, debe precisarse:

- tipo y naturaleza de los frenos (esquema acotado) (de tambor, de disco, etc., ruedas frenadas, conexion con las ruedas
frenadas, forro del disco, naturaleza, superficie activa, radio de los tambores, zapatas o discos, peso de los tambores y
dispositivos de ajuste),

- transmision y mando (adjuntar esquema) (constitucion, ajuste, relacion de las palancas, accesibilidad del mando, situacion,
mandos de trinquete en caso de transmision mecanica, caracteristicas de las piezas principales de la transmision, cilindros y
pistones de mando y cilindros receptores).

(20) Valores respecto a la resistencia mecanica del dispositivo de enganche.

(21) Ver la norma NFU 02-052-3:2006

Nota: El punto 10.1.4 no es aplicable a una solicitud relativa a un tipo de tractor que pertenezca a la categoria
T4-2

12
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ANEXO IV
Criterios de evaluacion de la conformidad

IV — A Tractores de la categoria T4.1

I — Proteccion en caso de vuelco:

Todo tractor zancudo debera estar disefiado, fabricado o equipado con un dispositivo de proteccion de
forma que en caso de vuelco quede un espacio lo bastante grande para proteger al conductor, que
debera cumplir ademas los requisitos de estabilidad y anti-vuelco continuo.

1.1 Estabilidad

Todo tractor zancudo debera ser estable en los cinco casos siguientes descritos en la norma NFU 02-
052-1:2003 para el tipo de perfil de terreno para el que esta previsto el tractor y el equipamiento o la
combinacion de equipamientos previstos:

- estabilidad lateral: guardado;

- estabilidad lateral: persona suspendida;

- estabilidad lateral: giro con inclinacion;

- estabilidad longitudinal: choque en parado;

- estabilidad longitudinal: choque en marcha;

1.2 Anti-vuelco continuo

Todo tractor zancudo debera estar disefiado de forma que, en caso de vuelco, su estructura de
proteccion en caso de vuelco no tenga que aguantar mas que un impacto con el suelo.

La verificacion de este requisito se hara de conformidad con el apartado 4 de la norma NFU 02-052-2
COMPIL:2006.

1.3 Estructura de proteccion en caso de vuelco

Todo tractor zancudo debera estar disefiado de forma que en caso de vuelco accidental durante su
utilizacidon normal, una estructura de proteccion garantice la zona de salida del conductor.

La verificacion de este requisito se hara de conformidad con el apartado 5 de la norma NFU 02-052-2
COMPIL:2006.

II - Asiento del conductor:

Todo tractor zancudo debera estar equipado con un asiento destinado al conductor que lleve la marca
de homologacion CEE y que esté instalado de acuerdo con las prescripciones que figuran en el anexo
IV de la Directiva 78/764/CEE modificada. Los tractores zancudos deberan considerarse como
tractores de categoria A en el sentido de la Directiva 78/764/CEE y su clase determinada de
conformidad con el apartado 16.2 del anexo I de dicha directiva.

Todo tractor zancudo debera estar equipado con puntos de anclaje para el cinturon de seguridad que
permitan mantener al conductor en su asiento cumpliendo las prescripciones de la Directiva
76/115/CEE modificada o cumpliendo los ensayos de anclajes para los cinturones de seguridad
descritas en el Cdodigo 4 de la OCDE.

13
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IIT — Nivel sonoro:

El nivel sonoro medido en los oidos del conductor segin el anexo II de la Directiva 77/311/CEE
modificada no debera superar el limite fijado en el articulo 2 del apartado 1 de dicha directiva.

Cuando esta condicion no se haya verificado, y para los tractores que pueden solicitar la potencia
maxima del motor para la traccion, el nivel sonoro medido en los oidos del conductor segun el anexo |
de la Directiva 77/311/CEE modificada no debera superar el limite fijado en el articulo 2 del apartado
1 de dicha directiva.

IV — Espacio de maniobra y acceso al puesto de conductor:

El conductor debera disponer de un espacio disefiado para que pueda realizar cualquier maniobra del
tractor zancudo con seguridad desde su asiento. El acceso al puesto de conductor y a los otros
emplazamientos (tales como los puntos de conservacion y de mantenimiento del tractor zancudo)
deberan ser faciles y seguros. Las puertas, ventanillas y salidas de emergencia deberan estar disefiadas
y dispuestas de manera que garanticen la seguridad del conductor. Las posibles plataformas deberan
estar disefiadas para permitir el desplazamiento seguro del operador.

4.1 Espacio de maniobra

4.1.1 Por “espacio de maniobra” se entiende el espacio minimo delimitado por cualquier estructura
fija, puesto a disposicion del conductor para que pueda efectuar cualquier maniobra con el tractor con

Segurldad deSde su asiento. Por “punto de referencia del asiento” se entiende el punto de referencia

determinado segun el método descrito en el apéndice 1 de la Directiva 80/720/CEE modificada. Por “plano de
referencia” se entiende el plano paralelo al plano longitudinal mediano del tractor que pasa por el
punto de referencia del asiento.

300 min,

/ Surhace
y L de 1a
'/; ’ 5 E‘:Ismnft:
Surface asgh min. AS0 s
de la
cabine
i gauche L X
P £
¢ 7 :
A V
i |

Point de référence
du sikge

T |77

T

Figura 1 — espacio de maniobra — dimensiones en milimetros
Leyenda:
Superficie de la cabina a la izquierda
Superficie de la cabina a la derecha
Punto de referencia del asiento

14
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4.1.2. El campo de maniobra debera tener una altura de 400 a 900 mm por encima del punto de
referencia y una longitud de 450 mm y antes de este punto, tener una anchura de al menos 900 mm
(ver las figuras 2 y 3).

450 min,
|

B 150 max,

a0 m=

g

E |
§I 4
\ Point de référence

A B

Figura 2 — espacio de maniobra — dimensiones en milimetros
Leyenda:
Punto de referencia del asiento

4.1.3. Las piezas del tractor y sus accesorios no deberan entorpecer al conductor en la conduccion del
tractor.

4.1.4. La separacion entre la parte inferior del volante de direccion y las partes fijas del tractor debera
ser de 50 mm como minimo en todas las posiciones de la columna y del volante de direccion, a
excepcion de las previstas inicamente para la entrada y la salida; en todas las demas direcciones dicha
separacion debera ser de 80 mm como minimo a partir del borde del volante, medidos sin tener en
cuenta el volumen ocupado por este Gltimo (ver la figura 3).

4.1.5. La pared posterior de la cabina debera estar a una distancia minima de 150 mm por detras de un
plano vertical que pase por el punto de referencia y perpendicular al plano de referencia, a una altura
de entre 300 y 900 mm por encima del punto de referencia (ver las figuras 3 y 4). Dicha pared tendra
una anchura minima de 300 mm de una parte a otra del plano de referencia del asiento (ver la figura
4).

15
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Commandes _"_‘__A-ﬂ“og T
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&8 min. 150 mim,
P

Figura 3 — espacio de maniobra — dimensiones en milimetros

RN i\\\\\\

)

Leyenda:
Mandos manuales
Punto de referencia del asiento

4.1.6. Los mandos de accionamiento manual estaran situados unos con relacion a los otros y a las
demas partes del tractor de forma que su maniobra no provoque heridas en las manos del conductor.
Cuando el esfuerzo necesario para accionar el mando sea superior a 150 N, se considerara suficiente
una separacion de 50 mm, y cuando dicho esfuerzo esté entre 80 y 150 N, la separacion sera de 25
mm. No se exige ningun requisito particular para un esfuerzo inferior a 80 N (ver la figura 4). Se
aceptara cualquier otra disposicion que logre el objetivo arriba mencionado de forma equivalente.

4.1.7. Ningun punto del techo rigido, si existe, estara situado a menos de 1.050 mm del punto de
referencia del asiento, en el espacio situado delante de un plano vertical que pase por el punto de
referencia, y perpendicular al plano de referencia (ver la figura 3). El posible relleno puede extenderse
por debajo hasta 1.000 milimetros por encima del punto de referencia del asiento.

4.1.8. El radio de curvatura de la superficie entre el panel trasero de la cabina y el techo de la misma
podra elevarse como maximo a 150 milimetros.

4.2 Acceso
4.2.1 Medios de acceso al puesto de conductor (dispositivos de subida y bajada).

4.2.1.1. Los dispositivos de subida y bajada deberan poder utilizarse sin peligro. Los cubos de las
ruedas, los tapacubos o las llantas no se aceptaran en calidad de estribos o escalones.

4.2.1.2. Los accesos al puesto del conductor y al asiento del ayudante no deberan presentar piezas o
componentes que puedan ocasionar heridas. Cuando exista algiin obstaculo, como un pedal de
embrague, debera preverse un estribo o una superficie de apoyo que permita el acceso al puesto del
conductor sin peligro.

4.2.1.3. Los estribos, reposapiés incorporados y escalones deberan tener las siguientes dimensiones:

espacio libre en profundidad: 150 mm minimo,

espacio libre en anchura: 250 mm minimo.
Solo se autorizaran valores inferiores a esta anchura minima cuando estén justificados
por necesidades técnicas. En este caso, debera procurarse dejar el mayor espacio
posible en anchura. Esta ultima no debera ser nunca inferior a 150 mm,

espacio libre en altura: 120 mm minimo,

separacion entre las superficies de apoyo de dos peldafios: 300 mm maximo (ver la figura 5).
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150 minimal
{ce n'est pas la dimension
de la surface du pas)

seuil de la porte

250 minmal

niveau du sol

S50 max.

Figura 4 — acceso al puesto de conductor — dimensiones en milimetros
Leyenda:
umbral de la puerta
150 minimo (no es el tamafio de la superficie de paso)
250 minimo
300 maximo
nivel del suelo

4.2.1.4. El peldafio o escalon superior debera ser facilmente reconocible y accesible a toda persona que
descienda del vehiculo. La distancia vertical entre los peldafios o escalones sucesivos sera la misma
dentro de lo posible.

4.2.1.5. El conjunto de dispositivos de subida y bajada dispondra de tiradores y pasamanos apropiados.

4.2.1.6. El elemento inferior de los dispositivos de subida y bajada no debera estar a mas de 550 mm
por encima del suelo, cuando el tractor esté equipado con los neumaticos de mayor tamafo
recomendados por el constructor (ver la figura 5). Los peldafios o escalones estaran hechos de forma
que eviten que resbalen los pies.

4.2.1.7. Cuando el medio de acceso incluya una posicion de acceso y una posicion de desplazamiento,
la fuerza de accionamiento del mecanismo no debera superar los 200 N, valor medio para el paso de la
posicion de inicio a la posicion de parada. El valor (valores) maximo(s) no debera(n) superar los 400
N.

El accionamiento que permita la puesta en posicion de acceso y la puesta en posicion de
desplazamiento de las partes moviles debera poder hacerse desde el puesto de conductor. Si el

accionamiento también se puede hacer desde el suelo debera permitir las mismas funciones.

4.2.1.8. Debera preverse una pantalla de proteccion detras de los peldafios o escaleras, cada vez que
una mano o un pie corra el riesgo de superarlos y entrar asi en contacto con una parte peligrosa del
tractor, por ejemplo, un elemento movil o una parte caliente.

4.2.2 Acceso a los otros lugares
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4.2.2.1 Los medios de acceso al resto de lugares que no sean el puesto del conductor (por ejemplo, los
que acceden a las posiciones de mantenimiento habitual y a los acopladores hidraulicos) deberan estar
equipados con reposapiés o peldafios y tiradores. Esta prescripcion no afecta a los acopladores
destinados a alimentar equipos cuyo montaje y desmontaje necesitan medios especificos como medios
de elevacion o de acceso exteriores al tractor.

4.2.2.2 Dichos medios de acceso deberan incluir una serie de peldafios sucesivos conforme a la figura
5y deberan ser conformes a los puntos a), o b) o ¢), como sigue:

a) La inclinacion o estara entre 70° y 90° en relacion con la horizontal (ver la figura 6). Cada
peldafio debera tener una superficie antideslizante, llevar un estribo lateral en cada lado y estar
disefiado de manera que reduzca al minimo la acumulacion de lodo y de nieve en condiciones
de trabajo normales. La distancia vertical y horizontal entre peldafios sucesivos debera tener
una tolerancia de [J20 mm.

b) Si el medio de acceso es una escalera, la parte superior de cada barrote tendra una superficie
horizontal antideslizante de 30 mm como minimo desde la parte delantera a la trasera. Cuando
los barrotes se puedan utilizar como tiradores, la seccion rectangular de estos barrotes tendra
unos angulos redondeados con un radio > 5 mm.

c¢) El medio de acceso es conforme al apartado 4.2.1.

4.2.2.3 Las posiciones de conservacion o mantenimiento deberan presentar superficies antideslizantes
y tener tiradores apropiados.

4.2.2.4 En caso de tener que acceder a las partes situadas por encima o cerca del arbol de transmision
Cardan de toma de fuerza, debera preverse una plataforma apropiada y unos escalones para no verse
obligado a utilizar el arbol de transmision Cardan de toma de fuerza o su protector como escalon.

4.2.2.5 Cuando los medios de acceso estén colocados de tal forma que exista peligro de contacto no
intencionado entre el protector del arbol de transmision Cardan de toma de fuerza, o el protector del
arbol de toma de fuerza, y el pie o la mano a través del medio de acceso, habra que tomar medidas
para proteger la parte de atras del medio de acceso.

4.2.2.6 Los arboles de transmision Cardan de toma de fuerza y sus protectores no deberan
considerarse, al ser disefiados, como escalones.
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=300 jé
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Légende

1 plate-forme
2 marche

3 Echelle

4 bameau

Figura 5 — medio de acceso a otro emplazamiento — dimensiones en milimetros

Leyenda:

1 plataforma
2 peldafio

3 escalera

4 barra

4.2.3 Puertas, ventanas y salidas de emergencia

4.2.3.1. Los dispositivos que accionen las puertas y ventanas deberan estar disefiados e instalados de
forma que no representen ningun peligro para el conductor y no le estorben durante la conduccion.

4.2.3.2. El angulo de apertura de la puerta permitira subir y bajar sin peligro.

4.2.3.3. Las ventanillas de ventilacion deberan ser facilmente regulables.

4.2.3.4. Las cabinas con dos puertas tendran una salida suplementaria, que serd la salida de
emergencia. Las cabinas con una sola puerta tendran dos salidas suplementarias, que seran las salidas
de emergencia. Cada una de las tres salidas estara situada en una pared diferente de la cabina (el
término pared podrd incluir el techo). Los paneles con cristales, las ventanillas y la trampilla
practicada en el techo podran considerarse como salidas de emergencia si fuera posible abrirlas o
romperlas sin necesidad de llaves o herramientas. Podran utilizarse cierres si fuera posible abrirlos
desde dentro sin ayuda de llaves o herramientas. Se puede aceptar un cristal rompible si esta previsto y

colocado en la cabina un martillo para romper cristales al que tenga acceso el conductor
inmediatamente.

Cuando se utilice un panel con cristal como salida de emergencia, debera llevar el marcado apropiado.
Los bordes de las salidas de emergencia no deberan presentar peligro alguno para la persona que salga

de ellas. Las salidas de emergencia tendran las dimensiones suficientes para permitir la inscripcioén en
ellas de una elipse con un eje menor de 440 mm y un eje mayor de 640 mm.
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V — Tomas de fuerza:

Las tomas de fuerza a las que se enganchen los arboles de transmision Cardan deberan estar protegidas
por un escudo fijado al tractor o por cualquier otro elemento que garantice una proteccion equivalente.
Deberan estar disefiadas, colocadas y protegidas de manera que se puedan enganchar de manera facil y
segura.

5.1. Tipos de tomas de fuerza

5.1.1. Las tomas de fuerza deberan tener caracteristicas conformes a uno de los tipos descritos en el
cuadro 1:

. Didmetro nominal Velocidad nominal de rota(?i()n
Tipo Numero de acanaladuras de la toma de fuerza (tr/min)
(mm) (1)
1 35 6
2 35 21 } acanaladuras } 540 y/o 1.000
3 45 20 en desarrollo
(1) Excepto las tomas de fuerza cuya velocidad de rotacion esta relacionada con la velocidad del
tractor

Cuadro 1 — caracteristicas de los tipos de tomas de fuerza
5.1.2. Debera poder mantenerse con medios apropiados la velocidad de rotacion de la toma de fuerza.
5.1.3. Si es posible mas de una relacion entre el régimen del motor y la velocidad de rotacion de la
toma de fuerza, cualquier cambio de relacion debera ser perceptible. Ademas, en la fase de
construccion deberan adoptarse medidas concretas que aseguren que no se pueda producir una
modificacion no intencionada de la relacion, en particular cuando se trate de pasar a una velocidad de

rotacion superior. Dicha seguridad debera actuar cada vez que se acople.

5.1.4. En todo momento la velocidad nominal de rotacion elegida de la toma de fuerza quedara
siempre claramente indicada.

5.2 Prescripciones de construccion y de montajes
5.2.1. Sentido de rotacion de la toma de fuerza trasera

El sentido de rotacion sera el de las agujas de un reloj mirando el arbol desde su extremo libre. Si esta
previsto un sentido de rotacién inverso, s6lo se podra accionar mediante un mando de accion
mantenida.

5.2.2 Zona despejada alrededor de la toma de fuerza

La zona despejada alrededor de la toma de fuerza debera ser conforme a los esquemas de la figura 7 y
las dimensiones que figuran en el cuadro 2.

. . . . . . S R esférica ,
Tipo | amin. | bmax. | cmax. | fmin. | gmin. | imin. . o min.
max.
; 76 80 60 120 240 280 76 55°
3 89 100 65 145 290 295 89 51°

Cuadro 2 — dimensiones de la zona despejada
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Figura 6 - Zona despejada alrededor de la toma de fuerza
Leyenda:
Corte A — A
Vista desde arriba

5.2.3. Proteccion de las tomas de fuerza
5.2.3.1. Proteccion

5.2.3.1.1. La toma de fuerza debera estar protegida por un escudo fijado al tractor que cubra por lo
menos la parte superior y los dos lados de la toma de fuerza como se indica en la figura 8 o por otro
sistema que asegure una proteccion similar, por ejemplo, cuando la toma de fuerza se encuentre
alojada en una cdmara del propio tractor o realizada por un elemento afiadido (soportes de ganchos,
horquilla de enganche, etc.).

5.2.3.1.2. Se fijaran las dimensiones del escudo protector segiin los tipos de tomas de fuerza, de
acuerdo con el cuadro 3.

5.2.3.1.3. Un protector suplementario no rotativo debera ademas cubrir por completo la toma de fuerza

y debera ser entregado junto con el tractor para la proteccion de la toma de fuerza cuando esta tltima
no se utilice.
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Figura 7 — escudo protector para tomas de fuerza de los tipos 1,2y 3

Leyenda:
Formas facultativas

Agujero 16 mm de diametro

Angulo facultativo

Tipo Dimensiones del escudo protector (mm)
a b+5 ct5 d=+5
1 70 125 85 285
2 70 125 85 285
3 80 150 100 300

Cuadro 3 — dimensiones del escudo protector de toma de fuerza
5.2.3.2. Caracteristicas de los escudos protectores

5.2.3.2.1. El escudo protector debera disefiarse de tal forma que no estorbe (o facilite) el empleo y el
mantenimiento del tractor. Deberia poder hacerse el mantenimiento sin quitar el protector.

5.2.3.2.2. Los materiales empleados deberan resistir la intemperie, no perder su calidad mecanica en
caso de frio y ser lo suficientemente sélidos.

5.2.3.2.2.1 Ensayo de choque a temperaturas con hielo para los escudos protectores de plastico

5.2.3.2.2.1.2 Mantener el protector a — 35 °C durante al menos 1 hora antes de empezar el ensayo.
Adoptar medidas que garanticen que la temperatura del protector no suba por encima de — 35 °C en el
momento del ensayo.

5.2.3.2.2.1.3 Cuando el protector esté a - 35 °C, dar un golpe centrado a la derecha del extremo del
arbol de toma de fuerza con una energia de choque de 98 J por medio de un aparato para ensayos de
choque con péndulo, como aparece en la figura 9. La cara de contacto debera ser plana y tener un
diametro de 50 mm y el radio de la arista de la cara de contacto debera ser conforme con la figura 9.
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Dimensions en millimatres
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Figura 8 — dispositivo de ensayo de choque
Leyenda
: aparato para ensayos de choque con péndulo
: superficie de contacto
: escudo protector de toma de fuerza
: arbol de toma de fuerza
: trayectoria del péndulo
Dimensiones en milimetros

wn A~ W =

Se considera que el escudo protector del arbol de toma de fuerza supera el ensayo con €xito si no tiene
ningun agujero o deformacion que deje al arbol sin proteccion y si no presenta ninguna fractura, fisura
o separacion de sus elementos constitutivos. Las muescas causadas por la arista del aparato para
ensayos de choque con péndulo son admisibles.

5.2.3.2.3. El escudo protector no debera presentar puntas ni aristas cortantes; no debera presentar
orificios de mas de 8 mm de diametro o de lado excepto el que sea necesario para la fijacion de la
cadenilla de protector del eje de transmision Cardan (que debera ser de 16 mm de diametro) y debera
poder soportar un peso de 120 daN, salvo en el caso de que se haya disefiado para no ser usado como
estribo.

5.2.4 disposicion de la toma de fuerza: si la altura del arbol de toma de fuerza en relacion con el suelo
es superior a 1.300 mm, debera preverse un medio de acceso conforme al apartado 4.2.2. Esta
prescripcion no afecta a las tomas de fuerza destinadas a alimentar equipos cuyo montaje y desmontaje
necesitan medios especificos como medios de elevacion o de acceso exteriores al tractor.

VI - Instalacion, situacion, funcionamiento y sefializacion de los mandos:

Los mandos deberdn cumplir los requisitos técnicos del Anexo II de la Directiva 86/415/CEE
modificada y los simbolos utilizados deberan cumplir el Anexo III de esta misma directiva. Los
requisitos técnicos del apartado 2.4 del Anexo II se aplicaran también a los otros dispositivos
utilizados para subir o bajar los aperos que lleva el tractor.

Si el tractor esta equipado con gamas de velocidades cuyo destino identificado en el tractor y en las
instrucciones de servicio es especificamente el desplazamiento en carretera o fuera de la parcela, el
dispositivo de correccion de la inclinacidon no debera poder accionarse cuando se utilicen estas gamas
de velocidades y estas gamas de velocidades no podran utilizarse cuando el dispositivo de correccion
de la inclinacion esté accionado.

En caso contrario, el dispositivo de correccion de la inclinacion no deberda poder accionarse si la
velocidad de desplazamiento del tractor es superior a 10 km/h y la velocidad del tractor no debera
poder superar los 10 km/h cuando dicho dispositivo esté engranado.
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VII — Proteccion de los elementos propulsores:

Deberan cumplirse las prescripciones del apartado 2 del Anexo Il de la Directiva 89/173/CEE
modificada en ultimo lugar por la Directiva 2006/26/CE. Las prescripciones del apartado 2.3.2.8 se
aplicaran también a los otros dispositivos utilizados para subir o bajar los aperos que lleva el tractor.

VIII — Acoplamientos mecanicos de remolque:

Cuando se monte un sistema de enganche en un tractor zancudo, éste debera cumplir las
prescripciones del Anexo IV de la Directiva 89/173/CEE modificada en ultima instancia por la
Directiva 2006/26/CE. Si el sistema no cumple las prescripciones del apartado 3.1 de dicho anexo,
debera cumplir como minimo los requisitos dimensionales de una de las normas ISO 6489 partes 1, 2,
3 6 4 o de la norma NF ISO 24347:2006. Unicamente los sistemas de enganche montados en los
tractores cuya masa maxima remolcable sea superior a 2.000 kg deberan cumplir las prescripciones del
apartado 3.2 de este anexo.

IX — Frenado:

Todo tractor debera estar equipado con dispositivos que permitan un frenado eficaz.
9.1. Prescripciones de disefio y de montaje de los dispositivos de frenado

9.1.1. Generalidades

9.1.1.1. Dispositivos de frenado

El tractor debera estar equipado con un dispositivo de frenado de servicio y un dispositivo de frenado
de estacionamiento.

9.1.1.2. Frenado de servicio

El frenado de servicio debera permitir controlar el movimiento del tractor y detenerlo de forma segura,
répida y eficaz a las velocidades admitidas por construccion, con las cargas autorizadas y en pendiente
ascendente o descendente. Su accion debera ser moderable. Se considerara que se cumplen estas
condiciones si se cumplen las prescripciones del apartado 9.2. El conductor debera poder efectuar el
frenado desde su asiento conservando el control, con una mano por lo menos, sobre el 6rgano de
direccion del tractor. El freno de servicio del tractor puede constar de un dispositivo derecho y otro
izquierdo. Ambos deberan poder unirse para accionarse con una sola maniobra. Esta union debera
poder deshacerse.

9.1.1.3. Frenado de estacionamiento

El frenado de estacionamiento debera permitir mantener el tractor inmdvil en una pendiente
ascendente o descendente, incluso en ausencia del conductor, permaneciendo entonces los elementos
activos en posicion de apretado mediante un dispositivo de accion puramente mecanica. Esto puede
conseguirse mediante un freno que acttie sobre la transmision. El conductor debera poder conseguir
ese frenado desde su asiento de conduccidn, admitiéndose la repeticion de la accidon para alcanzar la
eficacia prescrita.

9.1.2. Caracteristicas de los dispositivos de frenado

9.1.2.1. El conjunto de los dispositivos de frenado con el que esta equipado el tractor debera cumplir
las condiciones requeridas para el frenado de servicio y de estacionamiento.
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9.1.2.2. Los dispositivos que aseguren el frenado de servicio y de estacionamiento podran tener partes
comunes, siempre que cumplan las prescripciones siguientes:

9.1.2.2.1. Debera haber al menos dos mandos, independientes entre si y facilmente accesibles para el
conductor desde su asiento de conduccidn; este requisito debera cumplirse aunque el conductor lleve
puesto el cinturdn de seguridad.

9.1.2.2.2. En caso de rotura de cualquier elemento del dispositivo de frenado, a excepcion de los
frenos o de cualquier otro fallo en el dispositivo de frenado de servicio (mal funcionamiento,
agotamiento parcial o total de una reserva de energia), debera ser posible disminuir progresivamente la
velocidad del tractor hasta su detencion con una distancia de parada como maximo igual al doble del
valor prescrito en el apartado 9.2.2. La condicion anterior debera cumplirse mediante un frenado
residual en las ruedas situadas a uno y otro lado del plano longitudinal medio (sin que el tractor se
aparte de su trayectoria). Para aplicar el presente punto, los conjuntos de las palancas y leva o
similares, mediante los que se accionan los frenos, no se consideraran susceptibles de rotura.

9.1.2.3. Aunque se recurra a una energia que no sea la muscular del conductor, la fuente de energia
(por ejemplo, bomba hidraulica, compresor de aire, etc.) puede ser unica siempre que se cumplan las
prescripciones del punto 9.1.2.2.

9.1.2.4. El dispositivo de frenado de servicio debera actuar por lo menos sobre las ruedas de un eje.

9.1.2.5. La accion de frenado del dispositivo de frenado de servicio debera estar repartida entre las
ruedas de un mismo eje de forma simétrica con respecto al plano longitudinal medio del tractor.

9.1.2.6. El dispositivo de frenado de servicio y el dispositivo de frenado de estacionamiento deberan
actuar sobre superficies frenadas unidas a las ruedas permanentemente mediante piezas
suficientemente robustas. Ninguna superficie frenada debera poder desacoplarse de las ruedas. Cuando
el frenado se ejerza normalmente sobre varios ejes, un eje podrd desacoplarse siempre que vuelva a
acoplarse automaticamente en caso de accionamiento del freno de servicio, o en caso de fallo del
dispositivo de reacoplamiento. Cuando el frenado se ejerza sobre un solo eje, el diferencial no debera
estar montado entre el freno de servicio y la rueda, y cuando se ejerza sobre dos ejes, el diferencial
podra ir montado entre el freno de servicio y la rueda sobre uno de los dos ejes.

9.1.2.8. En los dispositivos de frenado con transmision hidraulica, los orificios de llenado de los
depositos de liquido deberan ser facilmente accesibles; ademas, los recipientes que contengan la
reserva de liquido deberan estar construidos de manera que permitan un facil control del nivel de la
reserva sin que sea necesario abrirlos.

9.1.2.10. Sin perjuicio de las condiciones impuestas en el nimero 9.1.1.2 cuando la intervencion de
una fuente auxiliar de energia sea imprescindible para el funcionamiento de un dispositivo de frenado,
la reserva de energia debera ser tal que, en caso de que se pare el motor, la eficacia del frenado sea
suficiente para permitir detener el tractor en las condiciones prescritas.

9.2. Pruebas de frenado y prestaciones de los dispositivos de frenado

9.2.1 Las pruebas de frenado se realizaran segun el apartado 4.7 del Codigo 2 de la OCDE. La eficacia
del dispositivo de frenado de servicio se basa en el calculo de la distancia de frenado calculada segiin
la formula del apartado 9.2.2.1. La distancia de frenado es la recorrida por el tractor desde el momento
en que el conductor empieza a accionar el mando del dispositivo hasta el momento en que el tractor se
detiene.

La eficacia de un dispositivo de frenado de estacionamiento se basa en su capacidad para mantener
inmovil al tractor en una pendiente ascendente o descendente.

9.2.2 Rendimiento de los dispositivos de frenado
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9.2.2.1 Rendimiento del dispositivo de frenado de servicio

El freno de servicio debera asegurar en las condiciones previstas para la prueba de eficacia en frio, una
distancia de parada calculada siguiendo la formula siguiente:

Smax < 0,15 V + (VY/116)

V es la velocidad maxima por construccion en km/h
Smax €8 la distancia méxima de parada en metros

El freno de servicio debera asegurar después de la prueba de eficacia, una eficacia residual que no
debe ser inferior a un 75 % de la prescrita, ni a un 60 % del valor comprobado en el momento de la
prueba de eficacia en frio (con el motor desembragado).

9.2.2.2 Rendimiento del dispositivo de frenado de estacionamiento

La fuerza ejercida durante la prueba del dispositivo de frenado de estacionamiento no debe ser
superior a 40 daN en los mandos manuales y 60 daN en los mandos de pedal.

9.3 Tractor cuya masa remolcable es superior a 6.000 kg

9.3.1. Todo tractor cuya masa maxima remolcable sea superior a 6.000 kg llevara un mando de
frenado de un vehiculo remolcado, debiendo ser éste manual o de pie, moderable, maniobrable desde
el puesto de conduccion y no influenciado por las maniobras que puedan operarse en otros
dispositivos. El mando debera ser comun para el frenado de servicio del tractor y del vehiculo
remolcado.

9.3.2. La instalacion debera disefiarse y realizarse de forma que en caso de fallo o mal funcionamiento
de la instalacién de frenado del vehiculo remolcado, asi como en caso de rotura del enganche, el
funcionamiento del vehiculo tractor no se vea perturbado.

9.3.3. El acoplamiento debera ser hidraulico del tipo de conducto tinico. El empalme de acoplamiento
debera cumplir la norma ISO 5676:1983. El macho del empalme debera estar instalado en el vehiculo
tractor. La accion sobre el mando debera permitir transmitir a la cabeza de acoplamiento una presion
nula en la posicion de reposo del mando cuyo valor maximo se obtendra entre un minimo de 10 y un
maximo de 15 megapascales. La fuente de energia no debera poder desconectarse del motor.

9.4 Las condiciones de los apartados 9.1 a 9.3 se consideraran satisfechas por los tractores
zancudos que hayan sido objeto de una homologacion viaria o que cumplan los requisitos aplicables a
los tractores y vehiculos agricolas automotores de la Orden de 18 de agosto de 1955 modificada,
relativa al frenado de los vehiculos automoviles.

X - Instrucciones de servicio:

Todo tractor debera llevar unas instrucciones de servicio en las que aparezcan, sobre todo, las
instrucciones para que la puesta en servicio, la utilizacion, la manipulacion, la instalacion, el montaje,
el desmontaje, la regulacion y el mantenimiento se puedan realizar sin riesgo. En las instrucciones
apareceran también las condiciones de utilizacién previstas. Estas instrucciones deberan estar
redactadas en francés.

N.B. el término “instrucciones de servicio” debera considerarse como sinénimo de “manual del

9% ¢

operador”, “manual de utilizacion” y otros términos similares.

Las instrucciones de servicio deberan redactarse de conformidad con el fasciculo de documentacion
FD ISO 3600:1997, con excepcion del apartado 4.3. Por otra parte, debera contener todas las
informaciones requeridas por la norma NFU 02-052-3:2006.
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10.1 en particular o como complemento del fasciculo de documentacion FD ISO 3600 y de la norma
NFU 02-052-3, las instrucciones de servicio deberan tratar de:

- laidentificacion de la estructura de proteccion contra el vuelco destinada al tractor;

- laidentificacion del asiento destinado al conductor del tractor;

- La regulacion del asiento y de su suspension relativa a la posicion ergondémica del
conductor en relacion con los mandos;

- la utilizacion y regulacion del sistema de calefaccion, ventilacion, aire acondicionado,
cuando exista;

- la utilizacion y el mantenimiento del sistema de ventilacion del aire de la cabina para
protegerlo contra el polvo y los productos fitosanitarios, cuando existan;

- la utilizacion del sistema de correccion de la inclinacién y la prohibicion de utilizarlo en
desplazamientos fuera de la parcela, cuando se produzcan;

- la identificacion de las gamas o relaciones de velocidades destinadas especificamente a
utilizar para el desplazamiento por carretera o fuera de la parcela (en su caso);

- lapuesta en marcha y la parada del motor;

- lasituacion y la forma de apertura de las salidas de emergencia;

- elacceso y la bajada del puesto de conduccion;

- lautilizacién de herramientas especiales cuando sean necesarias;

- los métodos seguros de conservacion y mantenimiento;

- las informaciones sobre la periodicidad de verificacion de los tubos flexibles hidraulicos;

- las instrucciones sobre los métodos de remolcado del tractor;

- las informaciones sobre la utilizacion segura de los gatos y los lugares recomendados para
colocarlos;

- losriesgos relacionados con la bateria de acumuladores y el deposito de combustible;

- los riesgos residuales relacionados con las superficies calientes como el llenado del
lubricante o del liquido refrigerante del motor o de las transmisiones en caliente, por
ejemplo, recomendando que se lleven guantes o la utilizacion de trapos.

10.2 con respecto a la utilizacion de equipos remolcados o semirremolcados, las instrucciones de
servicio deberan llevar:

- una advertencia para que se cumplan escrupulosamente las informaciones contenidas en las
instrucciones de servicio de dichos equipos y para que no se utilice la combinacion tractor-
equipos sin que se hayan seguido todas las instrucciones;

- una advertencia para mantenerse a distancia del elevador de tres puntos o de otros sistemas
de levantamiento cuando se desplacen;

- una advertencia para que se bajen los equipos remolcados antes de quitarlos del tractor;

- una informaciéon sobre los equipos cuyo montaje y desmontaje precisen unos medios
especificos como medios de elevacidon o de acceso exteriores al tractor y las modalidades
de montaje y desmontaje seguras;

- una informacion sobre la necesidad de utilizar un arbol de toma de fuerza apropiado en
funcion del equipo que lleve;

- una advertencia que precise que s6lo deberan utilizarse los arboles de transmision Cardan
equipados con protectores apropiados y en buen estado;

- una informacion sobre los acopladores hidraulicos y su modo de funcionamiento;

- una informacion sobre la capacidad de elevacion maxima del elevador de tres puntos y de
los otros sistemas de elevacion;

- una informacion sobre la forma de determinacion del peso total, las cargas en los ejes, la
capacidad de carga de los neumaticos y el lastre minimo necesario;

- una informacion sobre el sistema de frenado del remolque disponible y su compatibilidad
con los vehiculos remolcados;

- una informacion sobre los anillos de enganche de los vehiculos remolcados apropiados en
funcion del tipo de acoplamiento mecanico de enganche disponible en el tractor;

- la carga vertical maxima sobre el enganche mecanico trasero en relacion con el enganche
mecanico y las dimensiones de los neumaticos;
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- un recuerdo de las informaciones que aparecen en la placa reglamentaria con respecto a las
masas maximas remolcables autorizadas;

- una advertencia sobre la necesidad de mantenerse a distancia de la zona comprendida entre
el tractor y el vehiculo remolcado.

- Una informacion sobre los accesos seguros a los puntos de conservacion, mantenimiento y
a los acopladores y sobre las operaciones de enganche y desenganche seguras.

10.3 declaracién sobre el ruido

Las instrucciones de servicio incluiran el valor (o los valores) del nivel sonoro medido en los
oidos del operador precisando las condiciones de obtencion de dicho valor (o de esos valores)

10.4 declaracion sobre las vibraciones

Las instrucciones de uso deberan contener una informacion sobre el valor medio cuadratico
maximo ponderado en frecuencia de la aceleracion a la que esta expuesto todo el conjunto
precisando las condiciones de obtencion de dicho valor.
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IV — B - Tractores de la categoria T4.2

Los criterios de evaluacion de la conformidad de los tractores de la categoria T 4.2 son los

siguientes:

Objeto

Criterios de evaluacion de la conformidad (1)

Proteccion en caso de vuelco (2)

Directiva 77/536/CEE o Codigo 3 de la OCDE

Proteccion en caso de vuelco (ensayos estaticos)

2

Directiva 79/622/CEE o Codigo 4 de la OCDE

Asiento del conductor

Directiva 78/764/CEE

Nivel sonoro (interior)

Directiva 77/311/CEE o Cddigo 5 de la OCDE

Campo de maniobra y acceso al puesto de
conductor

Directiva 80/720/CEE

Tomas de fuerza

Directiva 86/297/CEE

Instalacion, situacidn, funcionamiento y
sefializacion de los mandos

Directiva 86/415/CEE
Anexo I y Anexo Il puntos 1,2.3y 2.4

Proteccion de los elementos propulsores

Directiva 89/173/CEE Anexo 11, 2

Enganches mecénicos

Directiva 89/173/CEE Anexo IV

Frenos (3) (4)

Directiva 76/432/CEE

o requisitos aplicables a los tractores y vehiculos agricolas

automotores de la Orden de 18 de agosto de 1955

modificada, relativa al frenado de los vehiculos automoviles

o puntos 9.1 a 9.3 del Anexo IV A

Instrucciones de servicio

Fasciculo de documentacion FD
ISO 3600:1997 con excepcion del apartado 4.3.

Puntos 10.1 a 10.4 de los criterios previstos para la categoria

T4-1

(1) Solo se citan las referencias de las directivas europeas de base. La version mas reciente es aplicable para la

homologacion nacional.

(2) Las actas de los ensayos (cumplimentadas) de acuerdo con los codigos de la OCDE se pueden utilizar como
alternativa a los informes de ensayos redactados de conformidad con las Directivas especificas correspondientes,

de conformidad con las disposiciones de la parte I1.C del Capitulo B del Anexo II de la Directiva 2003/37/CE.

(3) Las directivas particulares relativas a los “vehiculos a motor” (en la ultima version en vigor en la fecha de
homologacion CE) se pueden utilizar como alternativa a las directivas especificas correspondientes relativas a
los tractores, de conformidad con las disposiciones de la Parte II.A del Capitulo B del Anexo II de la Directiva

2003/37/CE.

(4) Los reglamentos tomados del anexo al Acuerdo revisado de 1958 y reconocidos por la Comunidad en su
calidad de parte contratante de dicho Acuerdo (en sus ultimas versiones en la fecha de la homologacion CE) se
pueden aplicar como alternativa a las Directivas especificas correspondientes a los tractores y a las relativas a los
"vehiculos de motor" previstas por el reenvio (2) anterior, de conformidad con las disposiciones de la Parte 11.B
del Capitulo B del Anexo II de la Directiva 2003/37/CE.
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ANEXO V

Modelo de certificado de conformidad con el tipo que cuenta con una homologacion
nacional en virtud del Cédigo del Trabajo

(Formato maximo: A4 (210 x 297 mm) o una hoja de formato A4)
(El certificado se expedird en papel con el membrete del fabricante, con el fin de evitar

falsificaciones. A tal fin, el papel en el que se imprima dispondra de una proteccion
consistente en graficos coloreados o en una marca de agua que identifique al fabricante).

E1 abajo fIrMAante: .......c.cooviuiiiiiiieeiie ettt ettt e et e e s e e e e e e b e e e naaeeeaaeeenree s

(nombre completo)

certifica por la presente que el tractor:

0.1. Marca(s) registrada(s) por el fabricante: ............cccccerviieiieriiieiieniieie e,
0.2. Tipo (especifcar, en su caso, las variantes y Versiones): ......c..ccceecereereeruervenueenne
0.2.1. Nombre comercial (€N SU CAS0): ...ccvvieevireeiieeirieeeireeeeireeeeireeeeteeeeareeereeeeveeeeeneees
0.3. Medios de identificacion del tipo, en caso de que esté indicado en el vehiculo: ....
0.3.1. Marcado de conformidad (situacion y forma de colocacion): ..........cccceevueeennennne.
0.4. Categoria del VEhICUlO: ......c.ooiiiiiiiii e

0.5. Nombre y direccion del fabricante: ............ccceeviieriieriiienieniieieeieeee e

Numero de identificacion del VERICULO: ......coovvveeeeeeeeee e

se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en el expediente entregado de apoyo de la
solicitud de homologacion nacional.

- Numero de homologacion NACIONAL: ...........ccceeviiriiieiieeiieie et ens

- Fecha de la decision de homologacion nacional: ........
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ANEXO: Estudio del impacto de los tractores

e Exposicion de motivos: prevenir los accidentes de trabajo provocados por los
tractores agricolas y forestales de ruedas de las categorias T4.1 y T4.2

e Problema identificado: Se producen muchos accidentes graves por el vuelco o
la caida de los tractores T4.1 con una altura muy grande desde el suelo que no tienen
estructuras de proteccion en caso de vuelco o de caidas del conductor cuando accede al
puesto de conduccién o a los puntos de mantenimiento y de conservacion. El mercado
anual francés se caracteriza por una gran diversidad de la oferta en términos de
modelos disponibles y un numero relativamente importante de fabricantes para un
nimero de unidades producidas relativamente limitado. Por ello necesita unos criterios
técnicos de aceptabilidad adaptados. Los tractores T4.2 de gran anchura estan
destinados especialmente a trabajar en grandes superficies agricolas: los riesgos de
accidentes de trabajo son comparables a los de los tractores estandar.

e Solucién propuesta: Puesta en marcha de un procedimiento de homologacion
nacional por tipo de los tractores de las categorias T4.1 (tractores zancudos) y T4.2
(tractores de gran anchura) para su puesta en el mercado en estado nuevo en Francia.
Se han elaborado normas de ensayo especificas para probar la estabilidad y la
resistencia de una estructura de proteccion para T4.1 y unos criterios de aceptabilidad
adaptados.

e Impacto econdomico: es posible un ligero aumento del coste de estos tractores
pero hay que compararlo con la disminucién esperada de los accidentes de trabajo y
con una disminucion del coste social que traerd en consecuencia.
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